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TP 16.2 Micromoteur thermique
Corrige

1) Objectifs du TP et sommaire.
2) Micromoteur 4 temps de modélisme.

3) Micromoteur 2 temps de modélisme.
Difféerentes conceptions de micromoteurs 2 temps.

Question 1 : Colorier les classes d'équivalence cinématique sur chaque dessin d'ensemble des 2
micromoteurs 2 temps ('TOSMAX 35 FP et le WEBRA 60) du document réponse.

En jaune : Sous-ensemble « vilebrequin »
En bleu : Sous-ensemble « bielle »
En rouge : Sous-ensemble « piston »

Aucune couleur :

Voir page suivante.

Sous-ensemble « carter »

Question 2 : Lister les principales différences de conception qui existent entre ces 2 micromoteurs.

Micromoteur OSMAX 35 FP

Micromoteur Webra 60

Déflecteur « droite » sur le piston

NB : ce déflecteur sert a projeter les gaz frais vers le haut
de la chambre de combustion, poussant ainsi les gaz
brulés & sortir vers le bas de cette chambre

Déflecteur « arrondie » sur le piston

NB : ce déflecteur sert a projeter les gaz frais vers le haut
de la chambre de combustion, poussant ainsi les gaz
brulés & sortir vers le bas de cette chambre

Guidage en rotation bielle/piston par coussinet

Guidage en rotation bielle/piston par douille a
rouleaux

Guidage en rotation vilebrequin/carter par coussinet

Guidage en rotation vilebrequin/carter

roulements a billes

par

4) Bilan : les différences de conception entre un moteur
2 temps et un moteur4 temps.

Question 3 : Quelles sont les différences de conception (et non pas de fonctionnement) entre un moteur 2

temps et un moteur 4 temps ?

La différence de conception primordiale entre un moteur 2 temps et 4 temps, est la réalisation de la partie

dite de « distribution ».

En effet, pour le moteur 4 temps, cette partie est réalisée par arbre a cames, culbuteurs et soupapes alors
que pour le moteur 2 temps, cette partie est réalisée par un vilebrequin « creux » et une lumiére d’admission

dans le carter.

AVANT DE PARTIR, RANGER LE POSTE
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